
アダマンド並木精密宝石株式会社は2023年1月1日付でOrbray株式会社に社名を変更いたしました。

K3-CB-01は協働ロボットK3ハンド専用のコントローラです。本製品を仕様することでUDP通信が可能になり、PLCやロボットコントローラからもK3ハンド

を操作することができます。

また、K3ハンドの姿勢や姿勢の組み合わせをレシピとして登録することでより簡単に操作することができるだけでなく、レシピ番号を指定するだけで

K3-CB-01が自動で軌道を計算して制御し、より滑らかにK3ハンドをコントロールします。

※1 姿勢を70レシピ、姿勢を組み合わせたマクロを30レシピ

※２上位制御装置とK3HANDとで直接コマンドのやりとりが可能です

K3-CB-01
 用コントローラ

・100レシピ登録可能※１

・最大1時間分のロギング可能※2

・スルーモード搭載

K3-CB-01の特徴
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本製品の詳細はこちら
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K3ハンドはUART通信のみでの接続でしたが、K3-CB-01を使用することでUDP通信が可能になります。これにより、PLCやロボットコントローラなどから

K3ハンドをコントロールすることが可能です。

レシピ番号を指定するだけでK3-CB-01が軌道を計算し、滑らかにK3ハンドをコントロールします。

93(W)mm × 61(D)mm × 44(H)mm

DC24V・65W

USB：2回線、Ethernet：（1000BASE-T※）（UDP)1回線

※インターフェースの内部接続仕様により実測 300Mbps 程度

K3ハンドをさまざまな機器と接続

より簡単にK3ハンドを操作

仕様
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上位コントローラ レシピNを実行 軌道制御


